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ТҤЙІН 
Ӛндірістік шаң – металл конструкцияларын шығаратын зауыттағы жҧмыс 

аймағының ең кӛп таралған факторларының бірі. Шаң кӛптеген технологиялық 
операцияларды жҥргізу барысында бӛлінеді, ал оның әсері ӛндірістің әртҥрлі салаларын 
қамтиды. Ауадағы шаңның жоғары концентрациясы технологиялық жабдықтың істен 
шығуына әкеледі, ӛндіріс ӛнімінің сапасына әсер етеді, жҧмыс орнында нашар 
жарықтандыруға әкеледі. 

Бҧл жҧмыс ӛнеркәсіптік шаңның жҧмысшылардың денсаулығына ықтимал әсерін 
және оның бҥгінгі кҥнге дейін қандай салдары бар екенін талдайды. 
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МЕХАТРОНИКА - АВТОМАТТАНДЫРУ ҦҒЫМЫНЫҢ ДАМУЫ 

 

АННОТАЦИЯ 

Бҧл мақалада "Мехатроника" ҧғымы және оның "жетек қҧрылғылары", 

"кинематикалық мультикоординат комбинаторикасы"белгілері бойынша жіктелінуі 

қарастырылады.  

"Интеллектуалды басқару" - сызықтық және доғалық негізде интеллектуалды 

басқаруымен мультикоординатты қозғалыс жҥйелерінің теориясы кеңістік формадағы 

бҧйымдардың беттерін қалыптастыру мен ӛңдеудің технологиялық кешендеріне арналған 

электромеханикалық модульдер қҧруға байланысты. 

Мехатроника автоматика мен техникалық кибернетиканы дамытудың компьютерлік 

парадигмасы деген атпен қолдау табады.  

Мехатроника бӛлшектерді ӛңдеу мен тҥйіндерді қҧрастырудың дәлдігін арттыруда, 

механикалық қозғалыстардың әртҥрлі комбинацияларын жҥзеге асыруда, Композициялық 

материалдарды ӛндіру мен ӛңдеудің тҥбегейлі жаңа технологиялық процестерін қҧруда 

ҥлкен рӛл атқаруы керек. 

 
Түйінді сөздер: Мехатроника, мультикоординат, автоматика, кибернетика, 

компьютерлік парадигма. 

 
Ғылым мен техниканың салалары ретінде механика, электроника, 

микропроцессорлық техника, информатика мехатроника және робот техникаға 

негізделеді. Қазіргі заманауи жаңа қҧрылғылардың сапалы машиналары, компьютерлік 

басқару жҥйелерін қҧру және қолданудың басты қасиеттерінің бірі электромеханикалық 

жҥйесінің қҧрылысын зерттейді. Сонымен, микроконтроллер, дербес компьютер және 

есептеуіш қҧрылғысының кӛмегімен басқара алатын жҥйені мехатронды жҥйе деп атайды 

Жҥйелер олардың m мен L қысқартады. Осындай жҥйеде микроконтроллерге енетін 

сандық тҥрлендіру, интеллектуалды кҥшті тҥрлендіргіштер пайдаланылады.  

Қазіргі уақытта және болашақта нанотехнологияның қарқынды дамуы 

мехатроникаға ҥлкен әсері бар.  

«Мехатроника» деген сӛз 1969 жылы Yaskawa Electric жапон деректері бойынша 

енгізілді. Осындай атқа «механика» және «электроника» деген екі сӛздің қосылуы.  
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Осыдан отыз жыл бҧрын Жапонияда Toyota Production System (TPS) бағытында 

жҧмысын жеңілдету ҥшін пайдаланылған. Дҧрысында кӛптеген мамандардың жқмысын 

жеңілдетті.Атап айтсақ механик, электрик, программистердің жҧмыстарын біріктірген.. 

XX ғасырдың қырықшы жылдарында робот техникасы дамыған екен. Аталған 

жылдарында Окридж және Аргонн ҧлттық зертханаларында радиобелсенді заттармен 

жҧмысты манипулятор кӛмегімен жасаған. 

Механика - электронды, электротехника, компьютерлік компоненттердегі 

мехатроника синергетикалық біріктірілген.Осындай техниканың саласы интеллектуалды 

басқаратын сапалы жаңа модульдерді, жҥйелерді, машиналар мен жҥйелерді жобалау мен 

ӛндіруді функционалды қозғалыстарын қамтамасыз ететін ғылым болып табылады. 

Физиканы оқыту пәннің ӛзіндік ерекшелігіне байланысты заманауи акпараттық 

технологияларды колдану ҥшін қолайлы сала болып табылады.  

Физиканы оқыту ҥдерісінде осындай әдістерді қолдана отырып, білім алушылардың 

компьютерлік және телекоммуникациялық жҥйелерді технологиялар пайдалануда. 

Мехатрондық жҥйелердің жҧмыс істеу және жҧмыс істеу принциптеріне физиканың 

заңдарына негізделген, соның ішінде: 

1. Классикалық механика заңдары; 

2. Электромагниттік әсерлесу заңдары; 

3. Кванттық механика заңдары.  

 
 

1 сурет- Мехатрониканың пәнаралық байланысы 

 

Классикалық механика мехатрониканың белгілі бір бӛлігі – оның дамуының 

механикалық парадигмасын анықтайтын және электромеханикалық, гидравликалық, 

пневматикалық, пьезострикциялық, серіппелі , механиканың қҧрылымдық элементтерін 

басқа да жетек қҧрылғылардың қҧрамдас бӛліктерін қамтиды. 

Физика заңдарына сҥйенсек микро-мехатрондық жҥйелерді қҧру ҥшін 

нанотехнология саласындағы жетістіктерге тоқталуға болады. 1-суретте мехатрониканың 

пән аралық байланысы кӛрсетілген. 

Ӛнеркәсіп және тҧрмыстық мақсатта автоматтандыру ҥшін компьютелік бағдарлама 

қажет етеді. Олар ӛзінің функциясын орындаған кезде тіпті кейде теориялық 

принциптерін ӛзгерте алады.  

Электромеханикада осындай механиканың қозғалтқыштарын, датчик, жетек, 

қосымша электр компоненттеріндегі датчиктерін қамтыған. Осындай жҧмыстың 

арқасында қоршаған ортаның нысандарында мехатрондық қҧрылғының компоненттерін 

туралы ақпаратты жинай алады екен. 

Электрондық - микро электрондық қҧрылғыларды, электр тҥрлендіргіштер және 

ӛлшеу тізбектердің қамтиды. 2 - суретте жалпы электрлік сҧлбасы кӛрсетілген. 

Компьютерлік – микроконтроллерлер, есептеу машинасын қамтыған. 
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Мехатрондық жҥйенің негізі тӛрт тҥрге бӛлінеді:  

1. Сенсорларлы – нақтылау уақыт арқылы ақпаратты бір мезгілде ӛңдеп 

механикалық қозғалыс ҥдерісін бақылайды; 

2. Сыртқы әсердің кӛмегімен ҧйымдастыру; 

3. Адамның іс-әрекеті арқылы арнайы интерфейс;  

4. Жҥйедегі элементтердегі перифериялық ,сенсорлар арасында деректерді 

алмастыру. 

  

 
 

2 сурет - Жалпы электрлік сҧлбасы 

 

Мехатрониканың ӛте кең саласының бірі ретінде оларды мамандандырылған 

бағыттарға бӛліп және зерттеу сапасын жақсартады. 3- суретте автоматтандырылған 

кӛрінісі кӛрсетілген. 

 
 

3 сурет-Автоматтандырған кӛрінісі 

Дәстрҥрлі қҧралдардың автоматтандыруы былайша салыстыру арқылы жҥзеге 

асырылады: 

1. ҥлкен интеграциялдау, стандарттау және ҥйлестіру салдарынан интерфейстік 

компоненттері мен элементтерін қол салыстыру;  

2. ақылды бағдарламалар кӛмегімен ; 

3. жоғары деңгейі болуы; 

4. Басқа технологияларды пайдалану; 

5. кинематикалық тізбек жеңілдету. 

Орталық процессорлар-15 қазанда 2007 жылғы Intel компаниясы шамамен 45 нм ең 

кіші қҧрылымдық элементі бар процессордың жаңа прототипін жасау туралы мәлімдеген. 

Болашақта компания қҧрылымдық элементтердің мӛлшеріне 5 нм дейін жетуге ниет 

еткен. Intel әзірлемелерінен тән айырмашылық-транзисторды қҧрайтын қҧрылымдарды 

қосымша оқшаулау арқылы токтың ағып кетуіне жол бермейтін қосымша soi оқшаулағыш 

қабатын қолдану. 32 нм транзисторлары бар процессорлардың жҧмыс ҥлгілері және 22 нм 

тәжірибелік ҥлгілері бар. 
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Қатты дискілер-2007 жылы Питер Грюнберг пен Альберт Ферт Атом тығыздығы бар 

қатты дискілерде деректерді жазуға мҥмкіндік беретін GMR эффектісін ашқаны ҥшін 

физика бойынша Нобель сыйлығын алды 

Сканерлеуші зонд микроскопы-кантилевер (зонд) инесінің зерттелетін ҥлгінің 

бетімен ӛзара әрекеттесуіне негізделген жоғары ажыратымдылықтағы микроскоп. 

Антенна-осциллятор-9 ақпан 2005 ж. Бостон университетінің зертханасында 

шамамен 1 мкм кӛлемінде антенна-осциллятор алынды. Бҧл қҧрылғыда 5000 миллион 

атомы бар және 1,49 гигагерц жиілігімен тербелуге қабілетті, бҧл оның кӛмегімен ҥлкен 

кӛлемде ақпарат беруге мҥмкіндік береді. Бҥгін жаңа технологияларда жҧмыс істейтін 

кәсіби мамандарға келетін болсақ.. Адамдар компьютерде тҥйіндер мен агрегаттарды 

жобалау бағдарламаларымен таныс болуы керек, электр, пневматикалық немесе 

гидравликалық сҧлбаны бейнелей білуі керек және мҧның бәрін ӛз әзірлемелері негізінде 

ӛздері жасап, олардың сенімділігін тексеруі керек. Сондықтан адамдар барлық осы 

сҧлбалардың математикалық және физикалық есептеулерімен де таныс болуы қажет. 

Сондықтан, мамандар 3D дизайнының не екенін білуі керек және олардың барлық 

ӛнертабыстарында бәсекеге қабілетті және функционалды дизайн болуы керек екенін 

тҥсінуі керек. Осыған байланысты автомобиль бизнесін оқыту мехатроникаға қарай бет 

алды.4-суретте ӛндірістегі кӛрінісі кӛрсетілген. 

 

 
 

4 сурет –Ӛндірістегі кӛрінісі 

Қорытынды. Барлық мамандықтарда қажет дей тҧрғанмен Мехатроника 

мамандығынығ болашақта маңызы ӛте зор екені белгілі. Осындай мамндықта болашақта 

ҥлкен сҧранысқа ие болады. 

Мехатрониканың пайда болуы жаңа технологиялардың қажеттілігін туғызып қана 

қоймайды, сонымен қатар объектілерді жобалау, дайындау, қҧрастыру, жӛндеу, 

пайдалану, жӛндеу және жою арасындағы кҥрделі қатынастарды ескере отырып, оларды 

жҥйелік деңгейге жеткізе отырып, технологиялық ғылымдарға деген кӛзқарасты тҥбегейлі 

ӛзгертеді. 

МТ-ның одан әрі дамуы бионикамен синтез жолымен жҥреді, ӛйткені кез-келген  

МО негізінен тірі ағзаға еліктейді. Бҧл салада "жасанды жҥрек", "жасанды бҥйрек", 

биопротездер, диагностика жасайтын және кері байланысы бар емдік алдын алу 

аспаптарының пайда болуына алып келетін биотехнологиялар қарқынды дамуда 
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РЕЗЮМЕ 

В данной статье рассматривается понятие "Мехатроника" и ее классификация по 

признакам "приводные устройства", "кинематическая мультикоординатная комбинаторика".  

"Интеллектуальное управление" - теория мультикоординатных двигательных систем 

с интеллектуальным управлением на линейной и дуговой основе связана с созданием 

электромеханических модулей для технологических комплексов формирования и 

обработки поверхностей изделий пространственной формы. 

Мехатроника находит поддержку под названием компьютерная парадигма развития 

автоматики и технической кибернетики.  

Мехатроника должна играть большую роль в повышении точности обработки 

деталей и сборки узлов, реализации различных комбинаций механических движений, 

создании принципиально новых технологических процессов производства и обработки 

композиционных материалов. 

 

RESUME 

This article discusses the concept of "Mechatronics" and its classification according to the 

characteristics of "drive devices", "kinematic multi-coordinate combinatorics".  

"Intelligent control" - the theory of multi-coordinate motor systems with intelligent control 

on a linear and arc basis is associated with the creation of electromechanical modules for 

technological complexes for the formation and processing of surfaces of products of spatial shape. 

Mechatronics finds support under the name computer paradigm of automation and technical 

cybernetics development.  

Mechatronics should play an important role in improving the accuracy of machining parts 

and assembly of assemblies, the implementation of various combinations of mechanical 

movements, the creation of fundamentally new technological processes for the production and 

processing of composite materials. 

 

 


